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Abstract 



A flatbed printing machine with a reciprocating doctor blade arrangement and a screen and sheet which 
remain stationary during the printing operation with automatic feed of the sheet into the machine via gripper 
strips (3) and grippers (11) attached thereto. The intention is to make it possible for the sheet to be printed 
on virtually up to the edge and for excellent register to be guaranteed even for large printing formats. The 
doctor blade arrangement executes a scraping movement over the screen which is offset by 90 DEG in 
relation to the transport path of the sheet through the machine. During the printing operation, the gripper 
strip (3) with the grippers can be swivelled by a device below the plane of the baseplate, the sheet projecting 
at the baseplate (7) being supported along its longitudinal side by a support strip (10) and it being possible 
for the grippers (1 1 ) to be swivelled up over the basepla te wh en the printing operation has been completed, 



to receive the sheet and transport it out of the machine. 
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© Rach-Siebdruckmaschine mrt bewegtem Rakelwerk. 



@ Gegenatand der Erfindung ist eine Flach- 
Siebdruckmaschme mit bewegtem Rakelwerk, sowie Wah- 
rend des Druckvorganges feststehendem Sieb und Bogen, 
mit einem Ober Greife deist en (3) und da ran befestigten 
Greifern (11) bewirkten maschinetlen Einzug des Bogens in 
die Maschine. Aufgabe der Erfindung ist, eine Fiach- 
Siebdruckmaschine so weiterzubilden, daB der Bogen nahe- 
zu bia zum Rand bedruckt werden kann und daB auch bei 
groBen Druckformaten eine ausgezeichnete Passergenauig- 
kert gewfihrleistet ist. 

Die Erfindung ist dadurch gekennzerchnet, daB das 
Rakelwerk eine Abrakelbewegung uber das Sieb durchfuhrt, 
die um 90° versetzt in Bezug zum Transportweg des Bogens 
\L durch die Maschine ist. 

Erfindungsgemass ist wahrend des Druckvorganges die 
Greife rleiste (3) mit den Greifern durch eine Vorrichtung 
2 unter die Basisplattenebene abschwenkbar, wobei der an der 
£ Basisplatte (7) uberstehende Bogen langsseits durch eine 
StGtzleiate (10) unterstutzt wird, wobei nach erfoJgtem 
^ Druckvorgang die Greifer ( 1 1 ) uber die Basisplatte hochkipp- 
^ bar aind, den Bogen ubernehmen und ihn aus der Maschine 
Q heraustransportieren. 

o 



Croydon Printing Compjny uo 
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Gegenstand der Erfindung ist eine Flach-Siebdruckmaschine 
mit bewegtem Rakelwerk, sowie wahrend des Druckvorganges 
feststehendem Sieb und Bogen, mit einera uber Greifer- 
leisten und daran befestigten Greifern bewirkten maschi- 
' 5 nellen Einzug des Bogens in die Maschine. 

Bei den bekannten Flach-Siebdruckmaschinen wird der in 
die Maschine einzuziehende Bogen von der Obernahme des 
Bogens an der Druckbasis bis zum Ende der Druckbasis 
gezogen und bleibt dann dort stehen. Die Greifer bleiben 
10 stets geschlossen und geben den zu bedruckenden Bogen 
nicht frei. 

Nachteil bei diesera bekannten Druckverf ahren 1st jedoch, 
daB die auf dem Rand des Bogens liegenden Greifer keine 
nahe an den Rand herangehende Bedruckung des Bogens 

15 erlauben. Der Zwischenraum zwischen den parallelen 
Greifern kann nicht fur den Druck benutzt werden; 
auBerdem mufi der Abstand nach vorne zum Druckbild 
eingehalten werden. Dieser Nachteil spielt vor allem 
bei teurem Bogenmaterial und groBen Bedruckf ormaten 

20 eine wesentliche Rolle. Bei sehr groBen Druckf ormaten 
von z.B. 125 cm x 225 cm 1st bei den bekannten Flach- 
Siebdruckmaschinen die Passergenauigkeit nicht mehr 
bef riedigend/ weil eine zu lange Rakelleiste verwendet 
werden muss, im vorliegenden Fall beispielsweise mit 

25 einer LSnge von etwa 23o cm. Diese Rakelleiste ist in 
ihrer Bewegung mechanisch nur schwer zu beherrschen; 
auBerdem neigt sie zur Durchbiegung und damit zu 
QualitStsyerlusten des Druckergebnisses . 

Die vorliegende Erfindung hat sich die Aufgabe gestellt, 
30 eine Flach-Siebdruckmaschine der eingangs genannten 
Art so weiterzubilden, daB der Bogen nahezu bis zum 
Rand bedruckt werden kann und daB auch bei groBen Druck- 
formaten eine ausgezeichnete Passergenauigkeit gewShr- 
leistet ist. 
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Zur Losung der gestellten Aufgabe ist die Erfindung da- 
durch gekennzeichnet, da8 das Rakelwerk eine Abrakel- 
bewegung fiber das Sieb durchfuhrt, die urn 90° versetzt 
in Bezug zum Transportweg des Bogens durch die Maschine 
5 ist. 

Erf indungsgemass wird also bei einem Siebdruck-Voll- 
automaten entgegengesetzt der sonst ublichen Bewegungs- 
richtung des Rakelwerkes in 9 0° versetzter Rakelrichtung 
gedruckt. Dies bedeutet, daB das Rakelwerk den lan gen 
10 Weg lauft. Dieser Vorteil wird erst richtig spurbar, 
wenn es bei groBen Druckf ormaten, wie nachfolgend 
beschrieben, um allerhochste Druckqualitat geht. 

Bei einer vollautomatischen Siebdruckmaschine, bei 
der eine mechanische Greif erleiste den Bogen in die 

15 Maschine transportiert und ihn dort justiert, befindet 
sich die Greif erleiste im Wege, wenn eine kurze Rakel 
den langen Weg nach liber die Greif er hinwegfiihren soli. 
Diese Funktion kann also nur sichergestellt werden, 
wenn der Greifer durch einen geeigneten Mechanismus 

20 seine Position kurzfristig vorlasst, und der an der 
Basisplatte iiberstehende Bogen langsseits durch eine 
Stutzleiste unterstiitzt wird, und dann erneut den Bogen 
ubernimmt, um ihn bedruckt aus der Maschine hinaus- 
zutransportieren. Diese sogenannte Greif erabschwenkung 

25 ist ein Kernstiick der vorliegenden Erfindung. 

Mit dieser Greif erabschwenkung ist es also moglich f 
daB bei einem rechteckigen Druckformat der AusmaBe 
a x b, wobei a < b ist, die Rakel eine Lange von etwa 
a aufweist und eine Abrakelbewegung der Lange b uber 
30 das Sieb durchfiihrt. Man verwendet also eine relativ 
kurze Rakel , die nicht zur Durchbiegung neigt und 
damit werden Qualitatsverluste beim Bedrucken vermieden. 

Erf indungsgemass ist also wahrend des Druckvorganges 
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die Greiferleiste mit den Greifern durch eine Vorrichtung 
unter die Basisplattenebene abschwenkbar , wobel der an 
der Basisplatte uberstehende Bogen langsseits durch eine 
Stiitzleiste untersttitzt wird, wobei nach erfolgtem 
5 Druckvorgang die Greifer iiber die Basisplatte hochkippbar 
sind, den Bogen iibernehmen und ihn aus der Maschine 
heraustransportieren. 

Durch die genaonte Greiferabschwenkung werden also 
zunachst die Greifer aus dem Bewegungsweg des Rakelwerkes 

10 gebracht, so daB ein kurzes Rakelwerk den langen Weg 

tiber den Bogen vollziehen kann, wahrend im ubrigen durch 
die genannte Greiferabschwenkung ein Bedrucken des Bogens 
bis praktisch an den Rand des Bogens erreicht wird, 
weil die Greifer vollkommen aus dem Bewegungsweg des 

15 Rakelwerkes entfernt sind und das Rakelwerk bis iiber 
die Stiitzleiste den Bogen abrakeln kann. Wahrend der 
Entfernung der Greifer wird der Bogen durch Vakuum an 
der Basisplatte f estgehalten. 

Zur Losung der Aufgabe (Vermeidung von Passerungenauig- 
20 keiten auch bei groBen Druckf ormaten) dient auch die 
neuartige Greif eraufhangung und hat in ihrer Konstruk- 
tionsweise den Vorteil, daB die zwangslauf igen Bewegungen 
wShrend des Justiervorganges iiber konische Stifte nicht 
auf die Umlauf zugkettenpaare ubertragen werden. 

25 Dariiber hinaus ist fur die besondere Art der Greifer- 
befestigung ein sehr schneller Wechsel einer Greifer- 
leiste moglich, wobei jeder einzelne Greifer in seine 
Zentrierposition einjustiert werden kann. 

Vor Ubernahme des Bogens durch die Vakuumanlage des 
30 Drucktisches (Druckbasis) muB der Greifer, der den 

Bogen fiihrt f in seine Zentrierposition gebracht werden. 
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Dazu ist es nach dem Stand der Technik bekannt, die 
Greiferleiste,-mittels konischer Stifte in ihre Endlage 
zu bringen. 

Erf indungsgemass wird als Greiferzentrierung vorgeschlagen, 
5 daB der die Greifer tragende Greif erbalken mit einstell- 
barem Spiel uber eine Kurvenrolle und eine Fuhrungs- 
schiene an dem in Transportrichtung umlaufenden Umlauf- 
zugkettenpaar befestigt ist. 

Der Justiervorgang lauft durch diese besondere Konstruk- 
10 tion besonders weich, vor allem auch deshalb, well die 
Justiervorgange rechts und links in den Umlauf zugketten- 
paaren nacheinander folgen und nicht gleichzeitig vor- 
genommen werden. 

Bei den bekannten Greif erzentrierungen war der Greifer- 
balken fest mit den Antriebsketten verbunden. Hier be- 
stand der Nachteil, da8 die Rett ens pannung sich im Laufe 
der Zeit veranderte und es hierdurch zu Zentrierungenauig- 
keiten kanu Aufierdem langten die Antriebskettensegmente 
sich ungleich uber die Zeit gesehen, dadurch entstanden 
Passerungenauigkeiten und das Greif erzentriersy stem 
(konische Stifte , die in entsprechende Bohrungen greif en) 
war hoch beansprucht f wenn diese Unterschiede ausgeglichen 
werden sollten. Dadurch ~entstand ein hoher VerschleiB 
an den Zentrierbuchsen und -stiften. 

25 Nach der Erfindung ist die Verbindung zwischen Greifer- 
balken und der jeweiligen Antriebskette (Umlauf zugkette) 
nicht starr, sondern mittels Kurvenrolle und Fuhrungs- 
schiene (mit gewolltem 1 -Millimeter-Spiel) verstellbar. 
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Die Umlauf zugkette ist fest rait einer Achse verbunden, 
auf derem freien Ende die Kurvenrolle drehbar gelagert 
ist. Die Kurvenrolle ISuft hierbei in einer vertikal aus- 
gerichteten Fuhrungsschiene , die in einer Seitenplatte 
5 angeordnet ist. Die Seitenplatte ist fest mit dem Greif er- 
balken verbunden. Die Breite der Fuhrungsschiene in 
horizontaler Ebene ist etwa 1 mm grSfier als der Durch- 
messer der FUhrungsrolle. Damit entsteht ein gewolltes 
Spiel des Greif erbalkens in Transportrichtung. Die Zen- 
10 trierstifte richten damit den Greif erbalken ohne Kraft- 
einwirkung (ohne Hemmung des Greif erbalkens) aus r damit 
entsteht keine Kraf teinwirkung auf das Umlauf zugketten- 
paar und der VerschleiB der Zentriereinrichtung wird 
auf ein Minimum beschrSnkt. 

15 Der Erf indungsgegenstand der vorliegenden Erfindung ergibt 
sich nicht nur aus dem Gegenstand der einzelnen Patent- 
anspruche, sondern auch aus der Kombination der einzelnen 
Patentanspriiche untereinander . 

Alle in den Unterlagen offenbarten Angaben und Merkmale, 
20 insbesondere die in den Zeichnungen dargestellte raumliche 
Ausbildung werden als erf indungswesentlich beansprucht, 
soweit sie einzeln oder in Kombination gegeniiber dem 
Stand der Technik neu sind. 

Im folgenden wird die Erfindung anhand einer lediglich 
25 einen Ausf iihrungsweg darstellenden Zeichnung naher 
erlSutert. Hierbei gehen aus der Zeichnung und ihrer 
Beschreibung weitere erf indungswesentliche Merkmale und 
Vorteile der Erfindung hervor. 

Es zeigen: 



30 



Fig. 1 Draufsicht auf das Auslaufende der Siebdruck- 

maschine mit bei geoffneten Abdeckplatten teil- 
weise sichtbarem Antriebsmechanismus ; 
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Fig . 2 Sicht von Richtung des Auslauf transportbandes auf 
die Druckmaschine mit Darstellung des Antriebes 
des Greiferbalkens; 

Fig. 3 Vorderansicht des Greiferbalkens; 

Fig. 4 Sicht von der Druckbasis aus auf den Greiferbalken 
mit Darstellung des Antriebsmechanismus; 

Fig. 5 Seitenansicht mit teilweisem Schnitt durch den 
Greiferbalken mit seinem Antriebsmechanismus; 

Fig. 6 Drauf sicht auf die Seitenplatte des Greiferbalkens; 

Fig. 7 Seitenansicht des Greif eroberteils; 

Fig. 8 Seitenansicht der Seitenplatte nach Fig. 6 mit 
Offnerhebel und Fiihrung; 

Fig. 9 Drauf sicht auf Fuhrungsschiene, Seitenplatte und 
Greiferbalken. 

In Fig. 1 ist die Drauf sicht auf die Siebdruckmaschine 
mit deren Auslaufende gezeigt, wobei nur noch das letzte 
Stuck der Basisplatte 1 gezeigt ist, in der eine Reihe 
von Saugbohrungen 2 angeordnet sind, urn den Bogen wahrend 
des Druckvorganges bei entfernten Greif ern 11 festzu- 
halten. Die Einlaufseite 5 des Bogens befindet sich auf 
der rechten Seite in Fig. 1 , wahrend der Bogen nach dem 
Bedruckvorgang in Pf eilrichtung 4 auf das Auslauftransport- 
band 12 transportiert wird. Die Rakelrichtung 13 befindet 
sich hierbei senkrecht zur Transportrichtung (Pfeil- 
richtung 4) . 

Der Transport des Bogens tiber die Basisplatte 1 erfolgt 
mit Hilfe eines Greiferbalkens 3, an dem in AbstSnden 
Greif er 11 befestigt sind. Der Greiferbalken 3 ist in einer 
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Greiferauf hangung 6 gelagert, die mit dem Umlaufzug- 
kettenpaar 7 in Verbindung steht. Die Greiferauf hangung^ 
6 l£uft in - in der Seitenansicht in einem geschlossenen 
Oval gefuhrten - Fiihrungsschienen jeweils an den Seiten 
5 der Siebdruckmaschine. 

In Fig. 1 sind aufierdem noch geoffnete Abdeckklappen 8 
sichtbar, unter denen das Antriebssystem 9 fiir den 
Greif erbalken und eine Stutzleiste 10 zum Vorschein 
kommt - 

10 Die Fig. 2 zeigt den Greif erbalken von hinten, d.h. in 

Richtung vom Auslauf transportband 12 gesehen, die gleichen 
Zahlen bezeichnen hier die gleichen Telle, wie auch in 
den ubrigen Zeichnungen. 

Den Greif erbalken vorgelagert ist die Stutzleiste 1o. 

15 Der Bogen wird also mit den auf dem Greif erbalken 3 
angeordneten Greif er 11 in Druckposition gebracht, 
und kurz vor Druckbeginn wird der Bogen durch Vakuum, 
welches durch die Saugbohrungen 2 in die Basisplatte 
1 geleitet wird, f estgehalten. Die Greif er 11 am 

20 Greiferbalken 3 Sffnen durch einen spater zu beschrei- 
benden Of f nermechanismus und der gesamte Greiferbalken 
verschwindet unterhalb der Basisplatte 1 und von unten 
wird gleichzeitig die Stiitzleiste 1o hochgeschwenkt und 
stiitzt das freiliegende Bogenende ab. Es erfolgt dann 

25 der Druck, 

Nach dem Druckvorgang wird das Vakuum von den Saugboh- 
rungen 2 weggenommen und der Greif er fahrt in geSf fne- 
tem Zustand hoch auf die Basisplatte 1, gleichzeitig 
verschwindet die Stutzleiste. Die Greif er 11 erfassen 
30 dann den Bogen und der Bogen wird in Pf eilrichtung 26 
tiber eine Fiihrungsplatte 14 auf das Auslauf transport- 
band 12 befordert. In Fig. 2 ist sichtbar, dafi der 
Greiferbalken 3 an einem Seitenteil 15 befestigt ist f 
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das in spater zu beschreibender Weise mit einer Fuhrungs- 
schiene 16 in Verbindung steht. Gleichzeitig wirkt eine 
Kurvenrolle 17 mit einer Offnerwelle 18 zusammen, wie 
spater anhand der Fig. 5 bis 9 beschrieben wird. 

5 Fig. 3 zeigt, daB dein Greif erbalken 3 noch ein Anlage- 
balken 19 vorgelagert ist f an dem iiber Randelmutter 2o 
einstellbare Fangleisten. 21 angeordnet sind. Diesen 
Fangleisten 21 wird der Bogen in Pf eilrichtung 25 zuge- 
fiihrt und in "die geoffneten Greifer 11 eingefuhrt. 

r 

10 Seitlich sind noch die dem Antrieb des Greif erbalkens 3 
zugeordneten Teile wie tfffnerkurve 22 , Offnerwelle 2^ 
und OffnerstoBel 24 sichtbar. 

Wahrend in Fig. 2 die Greifer 1 1 in abgesenkter, gekippter 
und geschlossener Stellung gezeigt waren, zeigte Fig. 3 
15 die Greifer in Anlage positioniert und geoffnet. Fig. 4 
zeigt die Greifer nach Fig. 2 wiederum in geoffneter 
und gekippter Lage. 

Es ist sichtbar , daB in der Fiihrungsschiene 16 am Seiten- 
teil 15 eine Kurvenrolle 17 eingreift, die dort mit 

20 Spiel gelagert ist- Ferner ist sichtbar , daB die den 
Antriebsmechanismus fur die Greifer bildende Offner- 
welle 18 drehfest mit einem exzentrisch an der pffner- 
welle ansetzenden OffnerstoBel 24 verbunden ist, an dessen 
f reiem vorderen Ende eine Sffnerrolle 23 drehbar gelagert 

25 ist, die auf einer Offnerkurve 22 aufsitzt. Die Dffner- 

kurve 22 wird uber den nicht naher dargestellten Antriebs- 
mechanismus fur die Bewegung des Greif ers angetrieben. 

Es ist ferner ersichtlich, daB die Greif eraufhangung 6 
mit einer Fiihrungsrolle 27 verbunden ist, die in eine 
30 U-f6rmig profilierte Fiihrungsschiene 28 an der Seiten- 

flache der Druckmaschine eingreift. Diese Fiihrungsschiene 
28 bildet das vorher erwMhnte, geschlossene Oval an jeder 
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SeitenflSche der Druckmaschine f so daB der Greif erbalken 
aufgrund des Eingriffs der Fiihrungsrolle 27 in die 
Ftthrungsschiene 28 an jeder Seite der Druckmaschine 
einen vollstandigen Umlauf - einmal iiber die Druckbasis 
5 und einmal unter der Druckbasis hindurch- durchfuhren 
kann. 

Fig. 5 zeigt die weiteren Einzelheiten des Antriebs- 
mechanismus de^ Greif ers und des Greif erbalkens. 

In der gezeichneten Stellung befindet sich der Greifer- 
10 balken 3 mit seinen Greif em 11 kurz vor Druckbeginn, 
weil die Greif er 11 noch geschlossen sind. Neben und 
unterhalb der Druckbasisplatte 1 ist die erwahnte 
FUhrungsschiene 28 angeordnet, die im unteren Teil der 
Fig. 5 wiederum sichtbar ist. 

15 Der Greif er 11 (Greif eroberteil) ist mit Hilfe einer 
doppelseitigen Haarnadelf eder 36 drehbar und federbe- 
lastet auf der Offnerwelle 18 gelagert. Mit Hilfe der 
Justierschraube 31 wird der Greifer 11 justiert. 
Das Unterteil des Greif ers 11 wird durch die Greif erbank 

20 3o gebildet, die in dem Greif erbalken 3 befestigt ist. 

Unterhalb der Greiferbank 3o befindet sich die Stiitzleiste 
10, die in einer Fiihrung 29 gelagert ist. Uber einen 
nicht n&her dargestellten Hebelmechanismus wirkt die 
Greif erof fnerrolle 23 auf einen Of fnerstoBel 24, der 

25 mit einer umlauf enden und drehbar gelagerten sowie 

angetriebenen Steuerwelle 32 zusammenwirkt. Entsprechend 
der Nockenstellung der Steuerwelle 32 wird dann der 
Greifer 11 iiber die Offnerkurve 22 und den Of f nerstoBel 
24 sowie die CJffnerrolle 23 geSffnet Oder geschlossen. 

30 Fig. 6 zeigt das Seitenteil 15 des Greif erbalkens 3 mit 
der Durchtrittsbohrung fur die Offnerwelle 18, wShrend 
Fig. 7 das Greif eroberteil des Greif ers 11 darstellt. 
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Fig. 8 zeigt die Seitenplatte 15 mit eingesetzter Offner- 
welle 18 und daran exzentrisch ansetzendem OffnerstoBel 
24, an dessen freiem vorderen Ende eine Offnerrolle 23 
befestigt ist. 

5 Ferner ist die Fiihrung der Seitenplatte 15 gezeigt, wo 

ersichtlich ist, daB eine Inbusschraube 35 in einer ovalen 
Fuhrungsausnehmung 34 gelagert ist. Zur Zentrierung sind 
Zylinderstif te 3 3 vorgesehen und die in Fig. 9 gezeigte 
Kurvenrolle 17 , die mit der Umlauf zugkette 7 verbunden 
10 ist, greift in die vertikal sich erstreckende Fiihrungs- 
schiene 16 im Seitenteil 15 ein. 

Fig. 9 zeigt die Draufsicht auf die Seitenplatte 15 mit 
daran ansetzendem Greiferbalken 3. Durch den Greifer- 
balken 3 greift die Offnerwelle 18, die in der beschrie- 

15 benen Weise zum Antrieb des Greifers 11 dient. Es ist 

wiederum sichtbar, daB die Offnerwelle 18 uber den Off ner- 
stoBel 24 mit der Offnerrolle 23 in Verbindung steht. 
Ferner ist sichtbar, wie die mit der Umlauf zugkette 
7 verbundene Kurvenrolle 17 mit gewolltem Spiel (links 

20 und rechts jeweils o,5 mm) in die Fiihrungsschiene 28 
in dem Seitenteil 15 des Greiferbalkens 3 eingreift. 
Hierdurch wird - gemMss der vorstehenden Beschreibung 
- die Zentrierung wesentlich genauer und mit weniger 
VerschleiB durchgef tihrt . 
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Patentanspriiche 



1. Flach-Siebdruckmaschine mit bewegtem Rakelwerk sowie 
wMhrend des Druckvorganges f eststehendem Sieb und 
Bogen, mit einem viber Greif erleisten und daran befestigtem 
5 Greifern bewirkten maschinellen Einzug des Bogens in die 
Maschine, dadurch gekennzeichnet, 
daB das Rakelwerk eine Abrakelbewegung (13) liber das 
Sieb durchfiihrt, die um 90° versetzt in Bezug zum Trans- 
portweg (4) des Bogens durch die Maschine ist. 



10 2. Flach-Siebdruckmaschine nach Anspruch 1, 

dadurch gekennzeichnet, dafi bei 
einem rechteckigen Druckformat von a x b , wobei 
a C b (z.B. 125 cm x 224 cm) ist, die Rakel eine Lange 
von etwa a aufweist und eine Abrakelbewegung der Lange 

15 b liber das Sieb durchfuhrt. 

3. Flach-Siebdruckmaschine nach Anspruch 1 oder 2, 
dadurch gekennzeichnet, daB 
wShrend des Druckvorganges die Greif erleiste mit den 
Greifern (11) durch eine Vorrichtung unterdie Basis- 

20 plattenebene (1) abschwenkbar ist, daB der an der 
Basisplatte (1) iiberstehende Bogen langsseits durch 
eine Stiitzleiste^ (10) unterstUtzt ist und daB nach 
erfolgtem Druckvorgang die Greif er (11) iiber die 
Basisplatte (1) hochkippbar sind, den Bogen uber- 

25 nehmen und ihn aus der Maschine heraustransportieren. 

4. Flach-Siebdruckmaschine nach einem der Anspriiche 
1-3, dadurch gekennzeichnet, 
daB der die Greifer (11) tragende Greiferbalken (3) 
mit einstellbarem Spiel (z.B. ca.1 mm) ..iiber eine 

30 Kurvenrolle (17) und eine Flihrungsschiene (16) an dem 
in Transportrichtung (25,26) umlaufenden Umlaufzug- 
kettenpaar (7) befestigt ist- 
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5, Flach-Siebdruckmaschine nach einem der °*zL7 ^.licHe 
1-4, dadurch gekennzei c~h n'e t, * 
daB der Greifer (11) aus einem starren, schwenkbar und 
federbelastet in der Greiferbank (3) gelagerten Teil 
besteht. 
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